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& Poznamka: Popis v reZimu vratného pohybu je pouZzitelny

pouze pro zarizeni, které ma rezim vratného pohybu.

1 Uvod

1.1 Ptedmluva

Guilin Woodpecker Medical Instrument Co., Ltd je profesionalni
vyrobce, ktery zkouma, vyviji a vyrabi dentalni vyrobky. Woodpecker
vlastni systém fizeni kvality zvuku. Guilin Woodpecker Medical
Instrument Co., Ltd ma ¢tyfi znacky, WOODPECKER, DTE, DBA a
RTA. Mezi jeho hlavni produkty patii ultrazvukovy odstranovaé
zubniho kamene, polymeracni lampa, Apex lokator, endo kolénko
atd.

1.2 Popis zafizeni
EndoMatic se pouzivd hlavné v endodontické 1éc¢be. Je to
akumulatorovy endo motor s moznosti méfeni kofenového kanalku.
Mutze byt pouzit jako motor pro endo pro pfipravu a zvétSeni
kotenovych kanalkti nebo jako zafizeni pro méteni délky kanalku. Miize
byt pouzit pro zvétSeni kanalkd pfi sledovani polohy hrotu nastroje
uvniti kanalku.
Vlastnosti:
a) Bezdratovy, pfenosny endo motor s moznosti ur¢eni hloubky
kotenového kanalku..
b) Povrchova izolace plastového kolénka, vestavéna elektroda
systému meéteni kanalku, snadno pouzitelny.
¢) 300° rotace kolénka.
d) Pfinasi technologii zpétné vazby v realném ¢ase a dynamické fizeni
kroutivého momentu, ¢imz ¢inn¢ zabraiuje zalomeni néstroju.
1.3 Model a specifikace
EndoMatic
Konfigurace zatfizeni odpovida dodacimu listu.
1.4 Vykon a obsah baleni
Zatizeni sestava z napajeci zakladny, rucky, kolénka, méticiho
kabelu, retniho hacku, napajeciho adaptéru, atd.
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1.5 Ugel aplikace
1.5.1 Zatizeni je mozno pouZit pro preparaci a rozsifeni kofenovych
kanalkt nebo jako zatizeni mefici hloudkd kanalkd.
1.5.2 Zatizeni musi byt provozovano v nemocnici a na klinice
kvalifikovanymi zubnimi lékafi.
1.6 Kontraindikace
Pacientim s implantovanymi kardiostimulatory (nebo jinymi
elektrickymi zafizenimi), ktefi jsou upozornéni, aby nepouzivali domaci
spotiebice, jako jsou elektrické holici strojky, vysousece vlasi atd., se
toto zAizeni nedoporuduje.
1.7 Varovéni
1.7.1 Pied prvnim pouzitim si pozorné piectéte navod k pouziti.
1.7.2 Pristroj mize obsluhovat kvalifikovany zubaf v nemocnici
nebo klinice.




1.7.3 Neumist'ujte zafizeni pifimo ani nepiimo do blizkosti zdroje
tepla. Provozujte a ukladejte toto zatizeni v bezpe¢ném prostiedi..

1.7.4 Zatizeni vyzaduje zvlastni bezpecnostni opatfeni
tykajici se elektromagnetické kompatibility (EMC) a musi
byt pfi instalaci a pouzivani pfisné v souladu s informacemi
EMC. Nepouzivejte toto =zafizeni zejména v blizkosti
zativek, radiovych prenosovych zafizeni, dalkovych
ovladacich zatizeni, ru¢nich a mobilnich
vysokofrekvenénich komunikac¢nich zatizeni..

1.7.5 Dlouhodobé pouzivani rezimu zpétného pohybu mtze mit za
nasledek piehiati rucky, proto by mélo byt pfed dal§im pouzitim
ponechano vychladnout. Pokud se rucka motoru piehiiva casto,
kontaktujte mistniho distributora.

1.7.6 Pouzivejte pouze origindlni kolénko. V opacném piipadé
nebude fungovat nebo mize dojit ke zranéni..

1.7.7 Na zafizeni neprovadéjte zadné zmeény. Jakékoli zmény
mohou porusit bezpec¢nostni predpisy a zpusobit zranéni pacienta.

1.7.8 Pouzivejte pouze originalni napajeci adaptér. Jiny adaptér
mize poskodit litiovou baterii nebo fidici jednotku.

1.7.9Ruc¢ku motoru neni mozno autoklavovat. Pro jeji ocisténi
pouzijte desinfekci s neutralnim pH nebo ethyl alkohol. Pro setieni
povrchu pouzijte mékkou utérku.

1.7.10 Nemackejte uvolnovaci tlacitko kolénka ptfed uGplnym
zastavenim motoru. V opac¢ném pfipadé dojde k poskozeni kolénka.

1.7.11Nesnimejte kolénko pfed Uplnym zastavenim motoru. V
opac¢ném pripad¢ dojde k poskozeni kolénka a pfevodu uvniti rucky.

1.7.12 Pfed spusténim motoru se fadné presvédcte, ze je nastroj
pevné uchycen.

1.7.13 Nastavte kroutici moment a otacky podle doporuéené
specifikace vyrobce nastroje.

1.7.14 Chyba pii vymeéné lithiové baterie mize vést k vysokym
riziklim, proto pouzijte originalni lithiovou baterii a vyménte lithiovou
baterii podle spravnych krokti v pokynech.

1.7.15 Neumist'ujte piistroj tak, aby bylo obtizné jej rychle odpojit.

1.7.16 V piipad¢, Ze nebudete zafizeni delsi dobu pouzivat, vyjméte
baterii.

1.7.17 Nabijeni generuje teplo a vzrista povrchova teplota nabijeci
zakladny a rucky motoru. Doporucuje se, aby doba kontaktu rucky

motoru a nabijeci zdkladny béhem bezdratového nabijeni neptekrocila
4



60 sekund.
1.8 Klasifikace bezpecnosti

1.8.1 Druh provozniho rezimu: NepretrZité provozni zaiizeni

1.8.2 Druh ochrany proti tirazu elektrickym proudem: Zaiizeni tiidy Il s internim
napdjenim

1.8.3 Stupen ochrany proti urazu elektrickym proudem: aplikovana

cast typu B.

1.8.4 Stupen ochrany proti skodlivému vniknuti vody: Bézné zatizeni
(IPX0)

1.8.5 Stupenn bezpecnostni aplikace v pfitomnosti hoflavé smési
anestetik se vzduchem, kyslikem nebo oxidem dusnatym: Zafizeni
nelze pouzit v pfitomnosti hotflavé smési anestetik se vzduchem,
kyslikem nebo oxidem dusnatym.

1.8.6 Pouzité ¢asti: kolénko, retni hacek, drzak nastroji, dotykova

sonda.

1.8.7 Doba kontaktu aplikované ¢asti: 1 az 10 minut.

1.8.8 Teplota povrchu aplikované ¢asti mize dosahnout 46.6°C.
1.9 Primarni tech. specifikace

1.9.1 Baterie

Lithiova baterie v ru¢ce motoru: 3.7V /2000mAh

1.9.2 Napajeci adaptér (Model: DJ-0500100-

A5) Vstup: ~100V-240V 50Hz/60Hz
0.5-0.2A
Vystup: DC5V/1A

1.9.3 Rozsah to€ivého momentu: 0.4Ncm-5.0Ncm ( 4mNm ~50mNm )

1.9.4 Rozsah rychlosti: 100rpm~1000rpm
1.10 Podminky pr. prostiedi

1.10.1 Teplota pracovniho prostiedi: +5°C ~ +40°C

1.10.2 Relativni vlhkost: 30% ~ 75%

1.10.3 Atmosféricky tlak: 70kPa ~ 106kPa

2 Instalace
2.1 Zakladni prisluSenstvi

Rucka motoru - Kolénko




S

Napé_]:éci z_ékladnad

Napajeci adaptér Vestavéna elektroda

Méfici kabel o Drék nastroji

N —_—_—
Retni hacek Dotekova sonda
2.2 Displej

2.2.1 Displej zobrazuje 5 pracovnich rezimti a pohotovostni rezim.
2.2.1.1 EAL rezim

Tento rezim slouzi pro méfeni hloubky kofenového kanalku. Motor
rucky v tomto rezimu nebe&zi..

MO Lunmunnnnmn

1 2 3

m EAL

2.2.1.2 CW rezim
Rucka motoru se otaci dopiedu o 360 ° ve sméru hodinovych ruéicek.

Pouzivané rota¢ni nastroje jsou napt. DENTSPLY Protaper nebo
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WOODPECKER W3-Pro.

M1 300rpm

m cw 2.0Ncm

2.2.1.3 CCW rezim

Rucka motoru se ota¢i pouze proti sméru hodinovych rucicek.
Tento rezim se pouziva k injektovani hydroxidu vapenatého a dalsSich
1éka. Pfi pouziti tohoto rezimu bude nepfetrzité znit dvojité pipnuti.

M1 300rpm

ccw 4.0Ncm

2.2.1.4 REC rezim
Vratny rezim.
F: doptedny uhel, R: zpétny tihel

M1 F:30°

mREC R:150°

Nastavitelné po 10°, rozmezi mezi: 30°-340°.

Doporucujeme, aby rozdil mezi dopfednym a zpétnym thlem byl
veétsi nebo roven 120° v opacném pripadé néni mozno kofenové
kanalky fadné preparovat.

Dopiedny thel < zpétny uhel, tak jako F: 30/R: 150, efektivni fezaci
uhel je zpétny uhel a je vhodny pro reciprocni nastroje, napf.
DENTSPLY WAVEONE nebo WOODPECKER W3-ONE.

Dopiedny thel > zpétny uhel, tak jako F: 180/R: 30, efektivni fezaci
uhel je dopfedny tuhel, a je vhodny pro recipro¢ni néstroje, napi.
SENDONELINE S1.

2.2.1.5 ATR rezim
ATR: Adaptivni funkce zpétného tocivého momentu.

M1 300rpm

mATR 1.0Ncm

Doptedné nepietrzité otaCeni bézi normalné, ale kdyz zatizeni
nastroje presahne nastaveny limit to¢ivého momentu, nastroj
automaticky zacne stiidat mezi 180° dopfednym/ 90° zpétnym
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otacenim nebo 240° dopfednym/90° zpétnym otacenim.
Spoustéci moment: 0.4Ncm, 0.6Ncm, 0.8Ncm, INcm
Rychlost: 150rpm, 300rpm, 500rpm
2.2.2 Displej tocivého momenut
To se objevi, kdyZ je motor v chodu. Mé&fi¢ ukazuje zatizeni to¢ivého
momentu nastroje..
Set speed

Set torque

Real time torque

2.2.3 Displej méfeni kanalku

Displej se zobrazi, jakmile je nastroj uvnitf kanalku a retni
hacek se dotyka ust pacienta. Sloupecky zobrazuji umisténi hrotu
nastroje.

Metricka cisla 1.0, 2.0, 3.0 a digitalni ¢isla 00-16 nepiedstavuji
skuteénou délku apikalniho foramenu. Jednoduse oznacuje postup
nastroje smérem k apexu. Digitalni Cisla -1 a -2 ukazuji, ze nastroj
prosel apexem foramenu. Digitalni ¢islo ,,00“ oznacuje, ze nastroj
dosahl apexu foramenu. Od zjisténé délky néstroje odectéte 0,5-1 mm
jako pracovni délku. Tato Cisla pomlizou odhadnout pracovni délku
kanalku.

2.3 Pouziti kolénka

2.3.1 Kolénko ma piesny prevod a pievodovy pomér je 1,8: 1.

2.3.2 Pfed prvnim pouzitim a po oSetfeni vyCistéte a
vydezinfikujte kolénko dezinfekénim prosttedkem s neutralni
hodnotou pH. Po dezinfekci jej namazte specifickym cisticim
olejem. Nakonec se sterilizuje pfi vysoké teploté a vysokém tlaku
(134 °C, 2,0 baru az 2,3 baru (0,20 MPa ~ 0,23 MPa)).
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2.3.3 Kolénko je mozno pouzit pouze s timto ptistrojem. V
opacném piipad¢ dojde k poskozeni kolénka.
2.4 Instalace a sejmuti kolénka

2.4.1 Instalace
Zarovnejte rysku uvniti kolénka s vystupkem uvnit nasadce motoru
a zasufite jej, dokud nezapadne na misto.
Notch  Projection

Kolénko se otaci o 300°, takze OLED displej Ize vzdy snadno
viditelny.

300°

2.4.2 Sejmuti
Kolénko horizontaln¢ vytahnéte. Motor nesmi byt spustény.

)




& Varovani:

a) Pfed zasunutim nebo vytazenim kolénka nejprve zastavte motor.

b) After installation, please check and confirm that the contra angle
has been well installed.

¢) The contra angle does not rotate freely. Do not try to rotate it past
its stopper.
2.5 Instalace a vyjmuti nastroje

2.5.1 Instalace nastroje

Pred spusténim zafizeni pfipojte nastroj do otvoru v hlavé kolénka.

Podrzte stisknuté tlacitko na kolénku a vlozte nastroj. Otacejte
nastrojem dozadu a doptfedu, dokud neni zarovnan s vnitini drazkou

zapadky a nezaklapne na misto. Uvolnénim tlacitka zamknete soubor
do kolénka.

Push Button

A Varovani:

Po zasunuti nastroje do kolénka zkontrolujte jeho spravné
uchyceni.

Pti vkladani nastroji postupujte opatrné, aby nedoslo k poranéni
prstu.

Vkladani ¢i odebirani nastroju bez stisku tlac¢itka muze poskodit
skli¢idlo v kolénku.

Pouzivejte prosim néstroje se stopkou, splnujici normu ISO. (ISO
norma: ¥2,334 - 2,350 mm).

2.5.2 Vyjmuti nastroje

Stisknéte tlacitko a nastroj ptimo vytahnéte.
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A Varovani:
Pred vloZenim ¢i vyjmutim nastroje je tieba, aby byl motor zastaveny.
Pfi vyjmuti nastroji postupujte opatrné, aby nedoslo k poranéni
prsti.
Vkladani ¢i odebirani nastroji bez stisku tlacitka muze poskodit
skli¢idlo v kolénku.
2.6 Pripojeni funkce méfeni hloubky kandlku
Toto neni vyzadovano, jestlize neni pouzivana funkce méfeni
kotenového kanalku.
Zapojte méfici kabel do rucky. Srovnejte zastrcku méficiho dratu
se zafezem na zadni strané motoru a zasuiite ji az na doraz.
Ptipojte zastrcku klipu do zdifky (Cernd) na méticim kabelu. Retni
hacek  pfipojtek  zasuvce  (bild) na  meficim  kabelu.

11
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AVarov{mi:

Retni hacek ptipojte k zasuvce (bild) na méficim kabelu. Jinak
nelze pouzit funkci soucasné preparace kofenového kanadlu a méteni
délky kotenového kanalku.

Ujistéte se, ze je Sroub dostatecné utazeny. Jinak by to mohl
vypadnout a pacient jej spolknout. Zarovenn méfeni nemusi byt presné.

Screw



3 Funkce a ovladani zarizeni

3.1 Definice tlacitek a nastaveni
Setting button “*S”
Adjusting button **-"

l® 0

Main button

Display screen Adjusting button “+”
a. Zapnuti
Stisknéte “Main button”, zapnete rucku.
b. Vypnuti

Podrzte stiknuté tlacitko nastaveni “S”, poté stisknéte “Main

button”.

€. Zména individualnich programi

V pohotovostnim rezimu stisknéte tlacitka “+7/“-”.

d. Nastaveni parametra

Stisknéte tlacitko nastaveni “S” dokud nedosahnete pozadovaného
parametru, zménu provedete stiskem tlacitek “+7/*-”, poté stisknéte
“Main button” nebo vyckejte 5 vtefin pro potvrzeni.

e. Volba piednastavenych programt

V pohotovostnim rezimu dlouze stisknéte tlacitko nastaveni “S”,
vstoupite do prednastavenych programu, pomoci tlacitek “+7/“-” zvolite
nastrojovy systém, stisknéte tlacitko nastaveni “S” pro volbu Ccisla
nastroje, pomoci tlacitek “+7/“-” zvolte ¢islo nastroje, stiskem "Main
button" volbu potvrdite.

f. Nastaveni funkci rucky

Vypnéte rucku, podrzte tlacitko nastaveni “S” a stisknété "Main button" pro
vstup do nastaveni funkci rucky, pomoci tlaCitka nastaveni “S” zvolte cilovou
volbu, pomoci tlacitek “+/~” upravte, poté potvrd'te stiskem "Main button".
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3.2 Displej

Pohotovostni rozhrani

a. Sekvence uzivatelskych
programt 0-9, celkem 10
programd.

b. Spotieba baterie

c. Nastavena rychlost

d. Nastaveny kr. moment

Pracovni rozhrani

a. Nastavena rychlost

b. Nastaveny kr. moment

. Aktualni kr. moment

d. Zobrazeni hodnoty kroutivého
momentu

Rozhrani rezimu méfeni kanalkt

a. Blikajici prouzek apikalniho
referenéniho bodu

b. EAL: Elektronicky apex lokator

(&}

T
=) = < a
© (39 — <

o

Rozhrani stavu méfeni kanalkt

a. Indikacni prouzek délky
kotenového kanalku

b. Indika¢ni ¢islo

Digitalni ¢isla 00-16 nepfedstavuji

skutec¢nou délku z apikalniho

foramenu. Jednoduse oznacuje

postup nastroje smérem k apexu.

Cislo ,,00° oznaduje, Ze nastroj

dosahl apikalniho foramenu.
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T
AP‘1

bc

Flash Bar Position

Rozhrani nastaveni ref. bodu
a. Blikajici prouzek apikalniho

[nnEEEEEE referen¢niho bodu

2 3 b. Apikalni foramen
c. Dig. hodnota ,,02, velmi blizko
fyz. apikalnimu foramenu.

3.3 Terminy a definice

CwW

Rotace ve sméru hodinovych rucicek, doptredna
rotace - rotacni nastroj

CCw

Rotace proti sméru hodinovych rucicek,
zpétna rotace - specialni nastroje, injektace
hydroxidu vapenatého a dalsi roztoky.

REC

Vratny pohyb (reciproéni)
Pro recipro¢ni nastroje a rota¢ni nastroje
chranéné nastavenim specialniho thlu.

ATR

Adaptivni zpétny kroutivy moment

Az do nastaveni kroutivého momentu se motor bude
pohybovat ve vratném (recipro¢nim) rezimu ATR; Kdyz se
kroutivy moment snizi na normalni hodnotu, motor se otaci
ve sméru hodinovych rucicek.

Doptedny uhel

Aktivni v rezimu REC a ATR. Rezim ATR: k
dispozici je pouze 180° nebo 240°. Rezim
REC: nastavitelny kazdych 10°, rozsah
nastaveni: 30° - 340°.

Zpétny thel

Aktivni v rezimu REC
Nastavitelné kazdych 10 stupii@i, rozsah
nastaveni: 30° - 340°.

EAL

Elektronicky apex lokator
V tomto rezimu zafizeni funguje jako samostatny
apex lokator.

AP

Apikalni foramen

Apikalni akce

Akce nastroje, kdyz hrot nastroje dosadhne bodu
blikajiciho prouzku.

Poz. blik. prouzku

Zobrazuje bod uvnitt kanalku, kde je zamétena
specificka apikalni akce.

15




Automaticky start [Rotace nastroje se spusti automaticky, jakmile je
vlozen do kanalku.

Nastroj se automaticky zpomali, jakmile dosdhne
Apikalni zpomaleni [apexu.

Aktivni v rezimech CW a CCW.

5 pracovnich rezimt pro tvarovani

Pracovni rezim kanalku a méfeni.
Napi. CW, CCW, REC, ATR a EAL.
Rychlost Rychlost rotace nastroje.

Pro rezimy CW a CCW, limit kroutivého

Kroutivy moment , o x :
(Kroutivy moment/ momentu, ktery spousti zpétnou rotaci. U ATR
spoustici moment) rezimu, kde hodnota spousti ATR.

4 Operacni instrukce

4.1 Vypnuti/zapnuti

4.1.1 Zapnuti a vypnuti rucky

a) Ve vypnuté stavu, stisknéte "Main button", poté se rucka uvede do
pohotovostniho rezimu. Rozhrani zobrazuje nasledujici:

MO 250rpm

B} cw 2.0Ncm

Pohotovostni rozhrani
b) V pohotovstnim rozhrani, stisknéte "Main button" a rucka ptejde
do pracovniho rozhrani. Rozhrani zobrazuje nasledujici:

s | [l
o
o
[ap)

1=
[Te} < (3] N 3

=z

¢) Stisknéte "Main button" znovu a rucka se vrati do pohotovostniho
rozhrani.

d) Drzte tla¢itko nastaveni "S" a poté stisknéte "Main button", vypnete
rucku. V pohotovostnim rozhrani se rucka vypne automaticky za 3
minuty, pokud neni zmacknuto nékteré tlacitko. Rucka se také
automaticky vypne, jakmile je vlozena do nabijeci zédkladny.
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4.2 Volba individualniho programu v sekvenc¢nim potadi

Rucka ma 10 pamétovych pozic (M0-M9) a 5 prednastavenych
programti. V pohotovostnim rezimu, pomoci tlacitka pro zménu
parametrti “+”/*-”” ménite potadi uzivatelskych programa.

MO-M9 jsou ulozené programy pro tvarovani kanalku a méfeni,
kazdy z ulozenych programi ma své vlastni parametry, jako je
Pracovni rezim, rychlost a kroutivy moment; vSechny tyto parametry
mohou byt zménény.

4.3 Nastaveni parametrd

Pted spusténim rucky zkontrolujte, zda je
zvolen spravny provozni rezim.

MO PRI |Vsechny parametry musi byt nastaveny dle
B CW 2.0Ncm nf’lstrojﬁ,vujv'is’téte se, ze V§’€Chlv’1y parametry. jsou
pied spusténim rucky spravné nastaveny, jinak
hrozi riziko, odlomeni néstroje.

Zatizeni ma 5 provoznich rezimt pro tvarovani a
méieni kanalka: CW, CCW, REC, ATR a

EAL (viz kapitola 3.3, kde ziskate vysvétleni

téchto rezimi).

V pohotovostnim stavu stisknéte jednou tlacitko
nastaveni ,,S“ a pomoci tladitek pro zménu ,,+/
- vyberte spravny provozni rezim.

Rezim CCW se pouziva k injektovani hydroxidu
vapenatého ¢i jiného 1é¢iva. Kdyz je tento rezim
pouzivan, zni nepfetrzité dvojité pipani, indikujici
probihajici rotace proti sméru hodinovych rucicek.

Opakovang stlacujte tlacitko pro nastaveni "S", abyste se ujistili, ze
jsou vSechny parametry zvoleného pracovniho rezimu spravné. Pokud
ne, stisknéte tlacitka pro zménu “+7/*-”.
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Speed
250 rpm

Rychlost Ize nastavit od 100 ot/min do 1 000
ot/min.

Stisknutim tlaéitka ,,+ /- zvySite ¢i snizite
rychlost. Dlouhym stiskem provedete rychlou
zménu rychlosti.

V rezimu ATR jsou k dispozici rychlosti 150
ot/min, 300 ot/min a 500 ot/min.

V rezimu REC neni rychlost volitelna.

Torque Limit

2.0 Ncm

Kroutivy moment Ize nastavit od 0,4 Ncm do 5 Nem.
Stiskem tladitka ,,+ / ,,-“ zvysite nebo snizite
kroutivy moment. Dlouhym stiskem provedete
rychlou zménu kroutivého momentu.

V rezimu ATR je k dispozici spoustéci kroutivy
moment 0,4 Ncm, 0,6 Ncm, 0,8 Ncm a 1,0 Ncm.

V rezimu REC neni kroutivy moment volitelny.

Apical Action
OFF

Akce, ke které dojde automaticky, jakmile hrot
nastroje dosahne nastaveného bodu uvnitf
kanalku.

Pfinos z integrace stanoveni délky, pii dosazeni
referen¢niho bodu, je ten, Ze motor bude
reagovat podle nastaveni - Reverse, Stop a
OFF.

Stisknéte tlacitko pro zménu parametrti ,,+ / ,,-
“. OFF: Vypne funkci Apical Action, obvykla
rotace nastroje jako obvykle, i kdyz dosahne
referen¢niho bodu.

Stop: automaticky se zastavi rotace, jakmile
dosdhne referencniho bodu, povytazenim se
nastroj za¢ne znovu otacet.

Reverzni: automaticky obrati rotaci, jakmile
doséhne nebo projde referencnim bodem,
povytazenim se smér otaCeni opét zmeéni zpét.
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Auto Start
OFF

Rotace se spusti automaticky, jakmile je
nastroj vlozen do kanalku a signaliza¢ni
prouzek délky kanalku ma vice nez 2 dilky.
Pomoci tlacitka ,,+ / ,,-* provedete zménu.
OFF: Motor se nespusti, jakmile je nastroj
vlozen do kandlku. Tlacitko "Main button" se
pouziva ke spusténi a zastaveni rucky.

ON: Motor se spusti automaticky.

Flash Bar Position

APT 1 2 3

Toto je referencni bod, kde jsou spustény
ruzné apikalni akce.

Stisknutim tlacitka pro nastaveni ,,+“ /-
vyberte referenéni bod.

Hodnota 0,5 ukazuje, ze hrot nastroje je velmi
blizko fyziologickému apikalnimu foramenu.
Referencni bod (blikajici sloupecek) Ize na
m¢éfidle nastavit od 2 na AP (Apex).

Apical Slow Down

OFF

Rotace se automaticky zpomaluje jak se hrot
nastroje blizi k referen¢nimu bodu.

Stiskm tlagitka ,,+/ ,,-“ upravite nastaveni.
OFF: Vypnuti funkce Apical Slow Down.
ON: Rotace se automaticky zpomali, jakmile
se hrot nastroje ptiblizi k referen¢nimu bodu.
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Forward Angle

30°

Reverse Angle

150°

F:30°

M1

miREC R:150°

Doptedny uhel: aktivace pouze v provoznim
rezimu REC a ATR.

Zpétny thel: aktivace pouze v provoznim
rezimu REC.

F: Forward Angle R: Reverse Angle
Stisknutim tlacitka ,,+ / ,,-* upravte uhel,
nastavitelny po 10°.

Doporucujeme, aby rozdil mezi dopfednym a
zpétnym uhlem byl vétsi nebo roven 120°, v
opac¢ném ptipad¢é néni mozno kotenové kanalky
fadné preparovat.

Doptedny uhel < zpétny thel, tak jako F: 30/R:
150, efektivni fezaci thel je zpétny thel a je
vhodny pro recipro¢ni nastroje, napf.
DENTSPLY WAVEONE nebo
WOODPECKER W3-ONE.

Dopredny uhel > zpétny uhel, tak jako F: 180/R:
30, efektivni fezaci uhel je doptedny tihel, a je
vhodny pro recipro¢ni nastroje, napf-.
SENDONELINE S1.

Poznamky: v rezimu ATR je k dispozici pouze
180° nebo 240°.

4.4 Volba prednastavenych programu

W3-Pro
25/.06
B} cw 2.0Ncm

350rpm

Pro vétsi pohodli jsou zde prednastaveny bézné
nastrojové systémy.

Stisknéte tlacitko ,,+/ ,,-“, pfepnéte na
prednastaveny program (M0-M9, piednastaveny
program 1-5), rozhrani se zobrazi vlevo.

W3-ONE
Wa3-Single
W2-Plus

V pohotovostnim rezimu, dlouhym stiskem tlacitka
pro nastaveni ,,S* vstoupite do pfednastaveného
programu, rozhrani se zobrazi vlevo.

Stiskem tlacitka ,,+/ ,,-* vyberte systém nastroju.
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W3-Pro

17/.12 cw
18/.05 350rpm
2.0Ncm

Po vybéru systému nastroju stisknéte tlacitko pro
nastaveni ,,S%, abyste zadali ¢islo vybraného
nastroje, tlac¢itkem ,,+*/ - vybérte Cislo nastroje,
tlacitkem "Main button" potvrdite.

W3-Pro 350rpm
25/.06

B cw 2.0Ncm

Parametry "W3-Pro" 1ze také zménit, aby se lisily od
vychoziho nastaveni.

Pokud se chceete vratit zpét na vychozi nastaveni, v
pohotovostnim rezimu, dlouhym stiskem tlacitka pro
nastaveni ,,S“ vstoupite do pfednastaveného programu,|
vyberte ,,W3-Pro* a stisknutim tlacitka ,,Main button‘
potvrd’te, opét se nacte vychozi nastaveni. Vypnutim
rucky dojde také k obnoveni vychozich hodnot
prednastaveného programu.

Zména prednastaveného vychoziho nastaveni
programu se nedoporucuje, jinak hrozi riziko
odloment nastroje.

4.5 Nastaveni funkci ru¢ky

Pti vypnuté rucce, podrzte stisknuté tlacitko pro nastaveni ,,.S* a stisknéte
tlacitko "Main button" pro vstup do nastaveni funkei rucky, stisknéte tlacitko pro
nastaveni ,,.S* az dokud nenastavite potiebné parametry, prepinate .+ / .-
nastaveni potvrdite stiskem tlacitka "Main button.

Software Version

V1.0.0

Pfi vypnuté ruccee, podrzte stisknuté tlacitko pro
nastaveni ,,S* a stisknéte "Main button" pro vstup do
nastaveni funkci rucky, na displeji se zobrazi Cislo
verze software.

Dominant Hand

Right

Po 3 sekundach od zobrazeni ¢isla verze na
obrazovce lze stisknutim tlacitka ,+“/ -
zmeénit polozku ,,Dominant Hand*, nasledn¢
op¢t potvrdite stiskem tlacitka ,,Main button®.
Lze nastavit pravou a levou ruku.
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Stisknéte tlacitko pro nastaveni ,,S*, takto lze
zmeénit ,,Kalibraci, stiskem ,,+“/ .- vyberte
,»ON®, poté potvrd'te tlacitkem ,,Main button®.
Pred kalibraci se ujistéte, Ze je nainstalovan
Calibration ptvodni kolénko (bez nastroje). Kroutici
moment nebude spravny, pokud budete provadét
kalibrace bez ptivodniho kolénka nebo pfi
jakémkoliv zatizeni sklicidla. Zaroven hrozi
riziko, zlomeni néstroje. Po vyméné kolénka je
tteba nové kalibrovat.

OFF

Press Setting button “S”again, the "Beeper
Volume" can be change,press Adjusting button
“+7/“- to adjust, then press to "Main" button to
Vol.3 confirm.

The"Beeper Volume™can be set from 0-3.

\Vol.0: Mute.

Press Setting button “S” again, the "Restore
Defaults" can be change, press Adjusting button
OFF “+7/“- to select “ON”, then press to "Main"
button to restore defaults.

Beeper Volume

Restore Defaults

4.6 Ochranna funkce automatického zpétného chodu

Pokud béhem provozu hodnota zatéze piekro¢i prednastavenou
hodnotu kroutivého momentu, rezim rotace nastroje se automaticky
zméni na reverzni rezim. Nastroj se vrati do normalniho rota¢niho
rezimu, jakmile je =zatizeni opét pod piednastavenou hodnotou
kroutivéhommomentu.

Load value is lower Load value 1s higher than Load value 15 lower than
than preset torque value preset torque value preset torque value again

Counterclockwise rotation Counterclockwise rotation

Clockwise rotation
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& Opati‘eni:

1. Ochranna funkce automatického zpétného chodu je POUZE vhodna

pro rezim CW.

2.V rezimu REC, pokud je hodnota zatizeni vyssi nez
prednastavend hodnota kroutivého momentu, jestlize je dopfedny thel
vétsi nez thel zpétného chodu, rotace nastroje se automaticky zméni na
rotaci vzad a pokud je dopfedny thel mensi nez uhel zpétného chodu,
rotace nastroje se automaticky zméni na dopfedné otaceni.

3. Tato funkce je zakdzané v rezimu CCW aATR.

4. Pokud indikator baterie v rucce signalizuje nizkou kapacitu
baterie, je tato nedostatecna k tomu, aby dostate¢né napdjela rucku
k dosazeni limitni hodnoty kroutivého momentu, coz znamena, ze
funkce automatického zpétného chodu nebude fungovat spravné.
Nabijte ji vcas.

5. Pokud je rucka neustale zatizena, mize se zafizeni automaticky
zastavit v disledku ochrany pied prehiatim. Pokud k tomu dojde,
vypnéte ruc¢ku, dokud teplota neklesne.

4.7 Funkce motoru

Nastavte provozni rezim, kroutivy moment a rychlost podle

doporucenych specifikaci vyrobce nastroje.

Samostatny reZim motoru
Pokud pouzivate samostatny rezim
motoru, zobrazi se na obrazovce
hodnota kroutivého momentu. (Vice
informaci o zobrazeni hodnoty
kroutivého momentu najdete v
kapitole 3. 2 Zobrazeni na displeji)
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ReZim kombinace motoru s
funkci méieni kanalku

Pti pouziti funkce kombinace
motru a méfeni kanalku, musi
byt méfici kabel propojen s
ruc¢kou pomoci USB zéasuvky a
bila zasuvka se spoji se rtem
pacienta pomoci retniho hacku,
¢erna zasuvka ziistane ne€inna.
Na obrazovce se zobrazi
indikator délky kanalku (vice
informaci o indikatoru délky
kanalku, viz kapitola 3. 2
Zobrazeni na displeji)

Je tfeba nastavit parametry
automatickych funkci, jako je
Apical Action, Auto Start atd.
(Vice informaci o automatickych
funkcich viz kapitola 4.3
Nastaveni parametri).

ST

Kontrola spojeni

Dtirazné doporucujeme
zkontrolovat spojeni pied kazdym
pouzitim. Dotknéte se retniho
hacku nastrojem v kolénku a
zkontrolujte, zda se rozsviti
vSechny méfici indikatory na
displeji a motor by mél byt v
nepfetrzitém zpétném rezimu.
Pokud tomu tak neni, je tieba
vymeénit méfici kabel nebo kolénko.

Screw

Ujistéte se, ze je Sroub
dostatecné utazeny. V
opacném pripade¢ nemusi
byt méfeni kanalku presné.

24




o

Vyména vestavéné elektrody
Pokud béhem pouzivani, jakmile se
nastroj dotkne retniho hacku, blikaji
ukazatele délky kanalku nebo pokud se
vycCisténi osy rotoru a vestavéné
elektrody nepomiize, problém je poté
ve vestaveéné elektrodé (opotiebovana)
a musi byt nahrazena novou podle
nasledujiciho postupu.

(1) Povolte $roub a vyjméte
Built-in vestavénou elektrodu.
Flectrode SCrewW | (Y Pomoci etanolu pro
dezinfekci (ethanol 70 az 80%
@&)tor Axle

obj.) a kartacku ocistéte osu

rotoru.

(3) Ofouknéte elektrodu vzduchem,
abyste odstranili veskerou zbyvajici
vihkost.

(4) Zasutite vestavénou elektrodu do
kolénka a zarovnejte otvory pro
Srouby.

(5) Pomalu otadejte Sroubem a ujistéte
se, ze vestavéna elektroda zapadne do
hlavy spravné. Ujistéte se, ze je Sroub
dostate¢né utazeny.
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4.8 Méreni hloubky kanalku

MO A[lllllllll

1 2 3

Pfi pouziti jako samostatného rezimu
apex lokatoru vrchold.

Pro ziskéni lepsi vizualni kontroly
doporucujeme umistit rucku do nabijeci
stanice.

V pohotovostnim stavu stisknéte jednou
tlacitko pro nastaveni ,,S%, stiskem
tlacitka pro zménu ,,+*/ ,,-“ vyberte
provozni rezim EAL, néasledn¢ stiskem
tlacitka "Main button" volbu potvrd’te.
(Viz kapitola 3.3 Podminky a definice,
kde najdete vysvétleni provoznich
rezimul.)

Metici kabel musi byt propojen s ruc¢kou
pomoci USB zasuvky, bila zasuvka se
spoji se rtem pacienta pomoci retniho
hacku a ¢erna zasuvka se spoji se
drzakem nastroje.

Na obrazovce se zobrazi indikator délky
kanalku (dalsi informace o indikatoru
délky kanalku naleznete v kapitole 3. 2
Zobrazeni na displeji).

EAL

OK NG

Drzak nastroje musi drzet nastroj
spravné. Palcem ve sméru Sipky
stisknéte tlacitko na drzaku nastroje.
Pfipevnéte drzak na kovovou horni ¢ast
nastroje a uvolnéte tlacitko.
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Kontrola spojeni

Duirazné doporucujeme zkontrolovat
pfipojeni pied kazdym pouzitim.
Drzak uchyt'te na retni hacek a
zkontrolujte, zda se rozsviti vSechny
indikatory méfeni na obrazovce, v
opacném piipad¢ je tfeba vymenit

méfici kabel nebo drzak néstroje.

Kofenové kanalky nevhodné pro méfeni kanalku
Ptesného méteni nelze dosdhnout, pokud jsou nize uvedené
podminky kofenového kanalku.

Kotenovy kanalek s velkym apikalnim
foramenem

Kofenovy kanalek, ktery ma mimofadné
velky apikalni foramen kvili 1ézi nebo
neuplnému vyvoji, nelze presné zméfit.
Vysledky mohou ukazovat krat$i méfeni
nez je skutecna délka.
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Koftenovy kanalek s krvi vytékajici z
otvoru

Pokud z otvoru kotenového kanalku
vytéka krev a dojde ke kontaktu s
dasnémi, bude to mit za nasledek unik
elektrolytu a pfesné méfeni nebude
mozné. Pockejte, az krvaceni Gplné
ustane. Dikladné vycistéte vnitiek a
otvor kanalku, abyste se zbavili veskeré
krve, a poté proved’te méteni.
Koftenovy kanalek s chemickym
roztokem vytékajicim z otvoru
Presného méfeni nelze dosahnout,
pokud z kanalku vytéka néjaky
chemicky roztok. V takovém piipadé
vycistéte kanalek a jeho otvor.

Je dulezité zbavit se jakéhokoliv
roztoku vytékajiciho otvorem kanalku.

gypsuni

Zlomena korunka

Pokud je korunka zlomena a ¢ast
gingivalni tkan¢ pronikne do dutiny
obklopujici otvor kanalku, kontakt mezi
gingivalni tkani a nastrojem bude mit za
nasledek elektrické probijeni a presné
méfeni nebude mozné provést. V tomto
pripadé dostavte zub vhodnym
materialem, aby byla izolovana
gingivalni tkan.

Zlomeny zub

Unik pies vedlejsi kanalek

Zlomeny zub zpusobi elektrické
probijeni a nelze dosdhnout piesného
meéfent.

Vedlejsi kanalek také zptisobuje
elektrické probijeni.
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gutta-percha

Op¢tovna lécba zubu vyplnéného
gutaperéou

Gutaperc¢a musi byt zcela odstranéna,
aby se vylouc¢il jeji izola¢ni ucinek.
Po vyjmuti gutaperce projed’te
apikalni foramen malym néstrojem a
do kanalku aplikujte malé mnozstvi
solného roztoku, ale nenechejte jej
pretéct otvorem kanalku.

Korunka nebo kovova protéza
dotykajici se dasni tkan¢

Pfesné méteni nelze dosahnout, pokud
se nastroj dotkne kovové protézy, jez je
v kontaktu s gingivalni tkani. V tomto
pripadé rozsiite otvor v horni ¢asti
korunky tak, aby se nastroj pted
provedenim méfeni nedotkl kovové
protézy.

Too dry

Extrémné suchy kanalek

Pokud je kanalek extrémné suchy,
nemusi se méfici piistroj plynule
pohybovat, dokud neni zcela blizko
vrcholu. V tomto pripadé zkuste zvlh¢it
kanalek fyziologickym roztokem.

Rozdilné méfeni mezi apex lokatorem a rentgenem

Neékdy dochazi k rozdild udaji apex lokatoru a rentgenového snimku. To
neznamena, ze apex lokator nefunguje spravng, nebo ze rentgenovy
snimek je vadny. Rentgenovy snimek nemusi ukazovat apex spravné, toto
zavisi na thlu rentgenového paprsku a tim se umisténi apexu muze zdat
byt jiné, nez ve skutecnosti je.
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Skutecny apex kanalku neni stejny

[ jako anatomicky apex. Casto se

X-ray tube ﬁ|n X-ray photo |vyskytuji ptipady, kdy je apikalni
_— foramen umistén smérem ke korunce.

“ V téchto ptipadech rentgen miize

ukézat, ze nastroj nedosahl apexu, i

kdyz skute¢né dosahl apikalniho

The apical to the side of the root fgramenu.

canal crown

4.9 Nabijeni baterie
Rucka ma zabudovanou dobijeci lithiovou baterii.
Pfi nabijeni baterie ponechte kolem nabijeci zdkladny ptiblizn¢ 10 cm
pro snadny piistup k pfivodu a napajecimu kabelu.
Ptipojte napajeci adaptér k nabijeci zakladné. Ujistéte se, ze je dobie
pfipojen, a poté vlozte rucku do nabijeci zakladny. Pokud se kontrolka
na nabijeci zakladné rozsviti modfe, znamena to, Ze se nabiji. Pokud se
kontrolka na zakladné rozsviti zelené, znamena to, ze je kapacita
baterie dostate¢na a neni tieba ji nabijet.
Po nabiti odpojte napajeci adaptér.
4.10 Vymeéna baterie
Vyméiite baterii, pokud se zda, ze je vybita diive, nez by méla.
Pouzijte prosim originalni lithiovou baterii.
a) Vypnéte rucku.
b) K otevieni pryzového krytu pouzijte pinzetu, nasledné
odsroubujte Sroub.
¢) Odstrante kryt bateriového prostoru.
d) Vyjméte starou baterii, odpojte konektor.
) Zapojte novou baterii a vlozte ji do rucky.
f) Vrat'te zpét vicko a zasroubujte.
Pro vymeénu baterie doporucujeme kontaktovat autorizovany
Servis.
4.11 Lubrikace kolénka
K mazani kolénka lze pouzit pouze origindlni trysku pro
vstiikovani oleje. Kolénko musi byt promazano po vycisténi a
dezinfekci, ale i pfed sterilizaci.
1. Nejprve zasroubujte vstiikovaci trysku do trysky olejové lahve.
(1 - 3 otocky).
Poté zasunte trysku do koncové ¢asti kolénka a poté olejujte kolénko 2-3
s, az olej vytéka z hlavy kolénka.
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2. Kolénko umistéte svisle na vice nez 30 minut, aby nadbytecny
olej vytekl samovolné pisobenim gravitace.

A Varovani

Rucku nelze plnit olejem.

A Opati‘eni

a: Chcete-li se vyhnout tomu, aby kolénko bylo tlakem vystieleno,
podrzte je pfi mazani rukou.
b: Nepouzivejte kluzné mazivo. Kluzné mazivo je mozno pouzit pro
plynovou injektaz, ne pro olejovani.

—

5 Problémy

Chyba

Mozna pficina

Reseni

Rucka nerotuje.

Zvolen EAL rezim,
EAL rezim je jen pro
méfeni kanalku.

Zméite na rezim CW,
CCW, REC nebo ATR.

Po spusténi rucky
zni nepretrzité
pipani.

Neustaly zvukovy
signal upozornuje, ze
rucka je v rezimu
CCW.

Stop the motor
handpiece and change
the operating mode to
CW Mode.

Chyba kalibrace
kolénka

Selhani kalibrace
zpusobené silnym
odporem kolénka.

Clean the contra angle,
and recalibrate after oil
injection.

Rucka se
zahfiva

Prilis dlouha doba
pouziti v rezimu
recipro¢niho pohybu.

Stop use. Use after the
temperature of motor
handpiece drops.
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Doba nabijeni se Snizujici se Kontaktujte
zkracuje kapacita baterie. autorizovany
Servis.
Zadny zvuk Hlasitost nastavena 0. [Nastavte hlasitost na
\ol.0: Ztlumeno. 123.
Kontinualné rotujici  [Nespravné nastaveni |Zvolte rezim CCW,
nastroj je zasekly v specifikaci. spust’te rucku a
kofenovém kanalku.  [Pfili§ vysoky kroutivy |vyjméte ndstroj.
moment nastroje.

6 Cisteni, desinfekce a sterilizace

6.1 Predmluva

Z hygienickych dGvodt je tifeba kolénko, retni hacek, drzak
nastroju a dotykovou sondu ptfed kazdym pouzitim ocistit, dezinfikovat
a sterilizovat, aby nedoslo ke kontaminaci. Tyka se to prvniho pouziti i
vSech naslednych pouziti.

6.2 VSeobecnda doporuceni

6.2.1 Pouzivejte pouze dezinfekéni roztok, ktery je schvalen pro
svou ucinnost (seznam VAH / DGHM, oznacéeni CE, schvaleni FDA
a Health Canada) a v souladu s DFU vyrobce dezinfekéniho
roztoku.

6.2.3 Kolénko neumistujte do dezinfekéniho roztoku nebo do
ultrazvukové lazné.

6.2.4 Nepouzivejte chloridové Cistici prostredky.

6.2.5 Nepouzivejte bélici nebo chloridové dezinfekéni prostiedky.

6.2.6 Pro vlastni bezpecnost pouzivejte osobni ochranné pomtcky
(rukavice, bryle, maska).

6.2.7 Uzivatel je zodpovédny za sterilitu produktu v prvnim cyklu a
pfi kazdém dal§im pouziti, jakoz i za pouziti poskozenych nebo
$pinavych nastroji, pokud je to mozné po sterilitg..

6.2.8 Kvalita vody musi vyhovovat mistnim pfedpisiim, zejména pro
posledni oplachovaci krok nebo s mycim dezinfekénim prostfedkem.

6.2.9 Nesterilizujte rucku, napajeci adaptér nebo nabijeci
zakladnu. Po kazdém pouziti by mély byt vSechny predméty, které
byly ve styku s infekénimi ¢inidly, ¢iStény pomoci utérek napusténych
dezinfekénim a detergentnim roztokem (baktericidni, fungicidni a
aldehydovy roztok) schvalené VAH / DGHM, oznaéenim CE, FDA a
Health Kanada.
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6.2.10 Pii sterilizaci endodontickych nastrojti postupujte dle navodu k pouziti od

vyrobcee.

6.2.11 Kolénko musi byt promazano po vy¢isténi a dezinfekci, ale

i pred sterilizaci.

6.3 Postup krok za krokem

# |Krok Pracovni rezim [Varovani
1 |Ptiprava Z rucky a

zakladny sejméte

pfislusenstvi

(kolénko, retni

hacek, drzak

nastroju,

dotykovou sondu).

2 |Automatické  |Vlozte - Vyvarujte se kontaktu mezi kolinkem
Cisténi s piislusenstvi la nastroji, soupravami, tacky nebo
dezinfekénim  |(kolénko, hac¢ek [nadobami.
prostiedkem narty, sdrzak |- Rid'te se pokyny a dodrzujte

na nastroje, [koncentrace dané vyrobcem (viz také

dotykovou lobecna doporucent).

sondu) do - Pouzivejte pouze schvaleny

dezinfektoru dezinfekéni prostiedek podle EN 1ISO

(hodnota Ao> (15883, pravidelng jej udrzujte a

3000 nebo kalibruijte.

alespon 5 minut |- Pied piechodem na dalsi krok se ujistéte,

pii 90°C). ze piislusenstvi (kolénko, hacek narty,
drzak nastrojti a dotykova sonda) jsou
suché.

3 [Kontrola Zkontrolujte - Znedisténé piislusenstvi

piislusenstvi
(kolénko, hacek
na rty, drzak
nastroju,
dotykovou sondu)
a vytrad'te ty, které

maii defektv.

(kolénko, hacek na rty, drzak
nastrji a dotykova sonda) musi
byt znovu ocistény a
dezinfikovany.

- Pfed zabalenim namazte kolénko
vhodnym lubrikantem.
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Krok

Pracovni rezim

Varovani

Baleni Zabalte - Zkontrolujte dobu pouzitelnosti
piislusenstvi sacku danou vyrobcem, pro uréeni
(kolénko, hacek na |4ohy skladovatelnosti.
i ‘Ifg\jlgu“:ggggj‘)l - PouZivejte obaly odolné viici
oo O lteploté az 141° C (286 ° F)a v
S4Cki. souladu s EN 1SO 11607.
Sterilizace  |Sterilizujte v - Pouzivejte pouze autoklavy,
pate pti 134 ° C, [které splnuji pozadavky EN
2,0 bar - 2,3 bar {13060, EN 285.
(0,20 MPa - - Pouzijte ovéfeny steriliza¢ni
0,23 MPa) po postup podle ISO 17665.
dobu 4 minut. - Dodrzujte postup udrzby
autoklavu daného vyrobcem.
- Pouzivejte pouze doporuceny
postup sterilizace.
- Sledujte G¢innost (integritu
baleni, nulovou vlhkost, zménu
barvy indikator sterilizace,
fyzikalné-chemické integratory,
digitalni zaznamy parametra
cyklu).
- Zachovejte zaznamy o
steriliza¢nich postupech.
Skladovani Uchovavejte - Sterilitu nelze zaru¢it, pokud je

piislusenstvi
(kolénko, hacek
na rty, drzak
nastroju,
dotykovou sondu)
ve steriliza¢nich
obalech v suchém
a Cistém
prostiedi.

obal otevieny, poskozeny nebo
mokry.

- Pfed pouzitim zkontrolujte obal
a kolénko (celistvost balent,
vlhkost a dobu pouzitelnosti).

34




7 Skladovani, idrzba a preprava
7.1 Skladovani

7.1.1 Zatizeni by mélo byt skladovano v mistnosti, kde je relativni
vlhkost 10% ~ 93%, atmosféricky tlak je 70 kPa az 106 kPa a teplota je -
20° C ~+55° C.

7.1.2 Vyvawjte se skladovani v piili§ horkém prostredi. Vysoka teplota zkracuje
zivotnost elektronickych soucastek, poskodi baterii, pietvaruje nebo roztavi plast..

7.1.3 Vyvawujte se skladovéani v piili§ chladném prostredi. V opacném piipadg,
kdyz se teplota zafizeni zvysi na normalni troven, dojde ke vzniku vhikosti, jez mtize
poskodit desku elektroniky.

7.2 Udrzba

7.2.1 Zatizeni neobsahuje opravitelné pfisluSenstvi, oprava by
mela byt provedena autorizovanou osobou nebo autorizovanym
servisnim strediskem.

7.2.2Uchovavejte zafizeni v suchém prostiedi.

7.2.3 Zatizenim nehazejte, netlu¢te do néj nebo na néj netlacte.

7.2.4Neznecist'ujte zafizeni barvou.

7.2.5 Pii pouziti nového/jiného kolénka nebo po delsi dobé
necinnosti Vam doporucujeme provést kalibraci. Provozni vlastnosti
se pouzitim, ¢isténim a sterilizaci mohou ménit..

7.2.6 Vymeénte baterii, pokud se zda, ze je vybita diive, nez by
méla.

7.3 Preprava

7.3.1 Pfi pfepravé je tfeba zabranit nadmérnym narazim
¢i otfesum. Pokladejte zafizeni opatrné a lehce a neobracejte
je.

7.3.2 Neptepravujte spolecné s nebezpecnymi piedméty.

7.3.3 Béchem prepravy zabraite vystaveni slune¢nimu zafeni ¢i zvlhnuti v
desti a snéhu.

8 Ochrana Ziv. prostiedi

Prosim likvidujte dle mistn€ platnych natizeni.
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9 Zastupce pro EU

MedNet GmbH
EC|REP Borkstrasse 10 - 48163 Muenster - Germany

10 Zaruka

Na zékladé zaru¢niho listu Vam do uvedené doby od data prodeje
zafizeni bezplatné opravime, pokud dojde k problémim s kvalitou.
Zarucni dobu najdete na zarucnim listu.

11 Vysvétleni symboli

@ Postupujte dle
navodu

Vyrobni ¢islo

ﬂl Datum vyroby Vyrobce
ﬂ Typ B aplikovanych dilt Zatizeni tiidy 11
IPX(Q Bézné zafizeni Recyklace

Udrzujte v suchu

ﬂ Pro vnitini pouziti

Zatizeni v souladu s
WEEE nafizenim

1
s +55°C
% Vlhkostni omezeni . /H/ Teplotni omezeni
10— -20°C
) ‘ Atmosféricky tlak pro skladovani

c € 0197 CE oznaceny produkt

Zachazejte opatrné

Autorizovany zastupce v EU

12 Prohlaseni

Vsechna prava na upravu produktu jsou vyhrazena vyrobci bez dal§iho
upozornéni. Obrazky jsou pouze informativni. Konec¢nd interpretaéni
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prava patii spoleCnosti GUILIN WOODPECKER MEDICAL
INSTRUMENT CO., LTD. Primyslovy design, vnitini struktura atd. si
pro WOODPECKER vyzadali nékolik patentt, kazda kopie nebo falesny
produkt musi pfevzit pravni zodpovédnost.

13 EMC-Prohlaseni o shodé

Zatizeni bylo testovano a homologovano v souladu s EN 60601-1-2
pro EMC. To nijak nezarucuje, ze toto zafizeni nebude ovlivnéno
elektromagnetickym ruSenim. Nepouzivejte zafizeni ve vysokém
elektromagnetickém prostiedi.

Technical Description Concerning Electromagnetic Emission
Table 1: Declaration - electromagnetic emissions

Guidance and manufacturer’s declaration - electromagnetic emissions
The model EndoMatic is intended for use in the electromagnetic environment

specified below. The customer or the user of the model EndoMatic should assure
that it is used in such an environment.

Emissions test Compliance Electromagnetic environment -
guidance

RF emissions Group 1 The model EndoMatic uses

CISPR 11 RF energy only for its internal

function. Therefore, its

RF emissions are very low
and are not likely to cause
any interference in nearby
electronic equipment.

RF emissions Class B The model EndoMatic
CISPR11 is suitable for used in all
Harmonic emissions  |Class A establishments, including
IEC 61000-3-2 domestic establishments and
Voltage fluctuations/  [Complies those directly connected to
flicker emissions the public low-voltage power
IEC 61000-3-3 supply network that supplies
buildings used for domestic
purposes.

Technical Description Concerning Electromagnetic Immunity
Table 2: Guidance & Declaration - electromagnetic immunity
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Guidance & Declaration — electromagnetic immunity

The model EndoMatic is intended for use in the electromagnetic environment
specified below. The customer or the user of the model EndoMatic should assure
that It is used in such an environment.

Immunity test  |IEC 60601 Compliance level |Electromagnetic
test level environment - guidance
Electrostatic +8kV contact  |+8kV contact Floors should be wood,
discharge (ESD) |[+2, +4, +8, +2, 44, +8, £15kV |concrete or ceramic tile.
IEC 61000-4-2 |£15kV air air If floors are covered with
synthetic material, the
relative humidity should
be at least 30 %.
Electrical fast [+2kV for power |+2kV for power |Mains power quality
transient/burst  [supply lines supply lines should be that of a
IEC 61000-4-4  [£1kV for Input/ typical commercial or
output lines hospital environment.
Surge +0.5, £1kV line |+0.5, £1kV line to |Mains power quality
IEC 61000-4-5 [to line line should be that of a
+0.5,+1, £2kV |+0.5,£1,+2kV  |typical commercial or
line to earth line to earth hospital environment.
\Woltage <5% UT <5% UT Mains power quality
dips, short (>95%dipin  |(>95% dip in UT.) [should be that of a typical
interruptions UT.) for 0.5 cycle commercial or hospital
and voltage for 0.5 cycle <5% UT environment. If the user
variations on <5% UT (>95% dip in UT.) |of the models EndoMatic
power supply (>95%dip in  |for 1 cycle requires continued
input lines UT.) 70% UT operation during power
IEC 61000-4-11 |[for 1 cycle (30% dip in UT) |mains interruptions, it
70% UT for 25 cycles is recommended that
(30% dip in UT)|<5% UT the models EndoMatic
for 25 cycles  |(>95 % dip in UT) [be powered from an
<5% UT for 250 cycles uninterruptible power

(>95 % dip in
uT)
for 250 cycles

supply or a battery.
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Power frequency
(50/60 Hz)
magnetic field
IEC 61000-4-8

30A/m

30A/m

Power frequency
magnetic fields should
be at levels characteristic
of a typical location in

a typical commercial or
hospital environment.

NOTE UT isthe a.c. mains voltage prior to application of the test level.

Table 3: Guidance & Declaration - electromagnetic immunity concerning
Conducted RF & Radiated RF

Guidance & Declaration - Electromagnetic immunity

The model EndoMatic is intended for use in.the electromagnetic environment
specified below. The customer or the user of the models EndoMatic should
assure that it is used in such an environment.

Immunity test [IEC 60601
test level

Compliance
level

Electromagnetic environment -
guidance
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Conducted RF |3 Vrms 3V Portable and mobile RF

IEC 61000-4-6 |150 kHz to 80|6V communications equipment should
Conducted RF |MHz 3Vim be used no closer to any part of
IEC 61000-4-6 |6 Vrms the models EndoMatic, including
Radiated RF  |ISM cables, than the recommended
IEC 61000-4-3 |frequency separation distance calculated
band from the equation applicable to the
3V/im frequency of the transmitter.
80 MHz to 2.7 Recommended separation distance
GHz d=1.2xP1/2
d=2xP1/2

d=1.2xP1/2 80 MHz to 800 MHz
d=2.3xP1/2 800 MHz to 2.7 GHz
where P is the maximum output
power rating of the transmitter

In watts (W) according to the
transmitter manufacturer and d

Is the recommended separation
distance in meters (m).

Field strengths from fixed RF
transmitters, as determined by

an electromagnetic site survey,a
should be less than the compliance
level in each frequency range.b
Interference may occur In the
vicinity of equipment marked with
the following symbol:

NOTE | At 80 MHz end 800 MHz. the higher frequency range applies.

NOTE 2 These guidelines may not apply in all situations. Electromagnetic
propagation is affected by absorption and reflection from structures, objects and
people.

a Field strengths from fixed transmitters, such as base stations for radio (cellular/
cordless) telephones and land mobile radios, amateur radio, AM and FM radio
broadcast and TV broadcast cannot be predicted theoretically with accuracy.

To assess the electromagnetic environment due to fixed RF transmitters, an
electromagnetic site survey should be considered. If the measured field strength
in the location in which the model EndoMatic is used exceeds the applicable

RF compliance level above, the model EndoMatic should be observed to verify
normal operation. If abnormal performance is observed, additional measures
may be necessary, such as reorienting or relocating the model EndoMatic.

b Over the frequency range 150 kHz to 80 MHz, field strengths should be less
than 3V/m.
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Table 4: Recommended separation distances between portable and mobile

RF communications equipment and the model EndoMatic

Recommended separation distances between
portable and mobile RF communications equipment and the model
EndoMatic

The model EndoMatic is intended for use in electromagnetic environment in
which radiated RF disturbances is controlled. The customer or the user of the
model EndoMatic can help prevent electromagnetic interference by maintaining
a minimum distance between portable and mobile RF communications
equipment (transmitters) and the model EndoMatic as recommended below,
according to the maximum output power of the communications equipment.

Rated maximum  [Separation distance according to frequency of transmitter

output power m

of transmitter 150kHz to 80MHz [80MHz to 800MHz|{800MHz to

W d=1.2xP1/2 d=1.2xP1/2 2,7GHz
d=2.3xP1/2

0,01 0.12 0.12 0.23

0,1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 3.8 7.3

100 12 12 23

For transmitters rated at a maximum output power not listed above, the
recommended separation distance d in meters (m) can be estimated using the
equation applicable to the frequency of the transmitter, where P is the maximum
output power rating of the transmitter in watts (W) accordable to the transmitter

manufacturer.

NOTE I At 80 MHz and 800 MHz. the separation distance for the higher
frequency range applies.
NOTE 2 These guidelines may not apply in all situations. Electromagnetic

propagation is affected by absorption and reflection from structures, objects and

people.
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